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DETTAGLI

01) Sistema a palette
di movimentazione

02) Sistema a coclea
di movimentazione

03) Sistema a nastro
di movimentazione

04) Sonda automatica
di rilevamento temperature

05) Argano di movimentazione
06) Quadro di comando
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dal 1956

ROBOT DI MAGAZZINO

PAREGGIATORE A NASTRO

PAREGGIATORE A COCLEA

FUNZIONAMENTOPAREGGIATORE
ROBOT DI MAGAZZINO
Il sistema viene adottato per lo stoccaggio di prodotti granulari in magazzini piani 
per tutta l’altezza della parete. Permette di sfruttare al massimo la capacità di 
contenuto del magazzino. Riduce al minimo la presenza dell’uomo all’interno del 
magazzino. Limita la movimentazione del prodotto tramite pala meccanica.  
Adatto per la movimentazione del prodotto all’interno di celle di stoccaggio.

COSTRUZIONE

•	Intelaiatura di sostegno 
trasportatore in lamiera  
presso-piegata e profilati di rinforzo

•	Carenatura in lamiera stampata
•	Testate laterali paracolpo
•	Organi di movimento  

e sollevamento elettrici 380V 50Hz
•	Gli organi di movimento avanti-

indietro, salita-discesa  
sono certificati.

•	Quadro elettrico di comando 
a norme CE e gestione 
movimentazione.

DETTAGLI: 

01)	 Impianto di stoccaggio su celle con carico e 
pareggiatore

02)	 Pareggiatore ad altezza fissa con movimento 
laterale su binari, tipo a coclea o a palette

03)	Robot di livellamento ad altezza variabile con 
movimento laterale su binari, a palette

04)	Portone di movimentazione prodotto con pala 
meccanica

05)	 Pareggiatore altezza fissa a nastro con tripper a 
movimento laterale su binari, a nastro

La funzione del pareggiatore è di distribuire il prodotto su tutta la larghezza del magazzino. Il pareggiatore ha un’altezza fissa 
e si sposta su tutta la lunghezza del magazzino.
La funzione del robot da magazzino è di distribuire il prodotto su tutta la larghezza del magazzino nella fase di carico; 
nella fase di scarico convoglia il prodotto verso il trasportatore di scarico. Il robot di magazzino è dotato di organi per la 
movimentazione in altezza e in lunghezza. 

PAREGGIATORE A COCLEA ROBOT DI MAGAZZINO

SCARICO CON PALA MECCANICA

IMPIANTO DI STOCCAGGIO CON CARICO E PAREGGIATORE

PAREGGIATORE A NASTRO

Le macchine possono essere di tre tipi:
•	Pareggiatore o robot a coclea, per brevi larghezze
•	Pareggiatore o robot a paletta, per larghezze importanti
•	Pareggiatore a nastro con tripper, per la distribuzione omogenea del prodotto con le polveri

Le macchine possono avere due tipi di appoggio:
•	Su vie di corsa fissate su capriate
•	Laterali su colonna tipo carroponte
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